
Puissance de sortie
La puissance de sortie représente la quantité d’énergie générée par le sondeur à
l’émission. Cette valeur se mesure de deux manières :

● La mesure RMS s’établit sur le cycle de transmission dans son entier.
● La mesure en crête (PTP) s’établit sur les points extrêmes du cycle (1 PTP = 8 RMS).

Avantages d’une puissance de sortie élevée :

● Possibilité de détection de cibles plus petites 
à une plus grande distance.
● Possibilité de suppression des bruits.
● Performances améliorées à grande vitesse.
● Capacité verticale améliorée.

Humminbird utilise un système à puissance de sortie 
variable avec des capacités de puissance élevée pour 
des conditions extrêmes, et des données RMS et PTP.

Séparation des cibles
Elle représente la distance minimale à laquelle le 
sondeur distingue deux objets proches l’un de l’autre.

● Les sondeurs Humminbird distinguent des objets 
proches de 6.25 cm environ.

● Une excellente séparation des cibles permet une 
meilleure information sur les poissons situés à proximité 
les uns des autres ou à proximité du fond.
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Les sondeurs utilisent des impulsions sonores de grande précision 
(les signaux, appelés aussi échos) émises dans l’eau et renvoyées par 
les objets immergés : fond, poissons, épaves, algues, bulles d’air, etc.

Sur les écrans monochromes, les signaux les plus forts 
s’affichent à l’écran en noir, les plus faibles en gris clair. Mais
pour mieux détailler les échos de faible intensité, Humminbird 
utilise une technologie qui inverse les niveaux de gris. 

Plus le nombre de niveaux de gris disponibles est élevé, plus
l’image du fond et de l’environnement sous-marin est détaillée.

Sur les écrans couleurs,
les signaux les plus forts
s’affichent en rouge. En 
s’affaiblissant, ils se teintent
des couleurs du spectre de
la lumière (rouge, orange,
jaune, vert, bleu). 
Plus le nombre de couleurs
disponibles est élevé, plus
l’image est détaillée.

Fréquences utilisées
Les impulsions sonores sont émises à diverses fréquences selon les applications :

● Les très hautes fréquences (455 kHz) fournissent une meilleure définition, mais leur
portée verticale est limitée.

● Les hautes fréquences (200 kHz) sont en général utilisées par les sondeurs grand
public et permettent un bon compromis entre résolution et portée verticale.

● Les basses fréquences (50 à 83 kHz) permettent une détection sous-marine à de
plus grandes profondeurs.
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Sonde double faisceaux DualBeam

Les sondeurs Faisceau 

La sonde à faisceau
étroit de 200 kHz et 20°
couvre une zone peu
étendue, mais permet 
d’améliorer considérablement
la définition du fond. 
En effet, les échos reçus 
proviennent d’une zone 
restreinte, alors qu’à l’inverse, 
un faisceau large couvre une
zone plus étendue, mais 
fournit moins de détails.

La zone aveugle est la partie du faisceau du sondeur
située à proximité du fond, dans laquelle les échos sont
réfléchis simultanément par les objets et par le fond.

● Selon le contour du fond, les objets situés dans la
zone aveugle peuvent ne pas être visibles.

● Plus le faisceau du sondeur est étroit, moins la zone
aveugle est importante.

● Plus le faisceau du sondeur est large, plus la zone
aveugle est importante.
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Visualisation à l’écran 
du faisceau étroit

Visualisation à l’écran 
du faisceau large
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20°

Les sondes multi-faisceaux Dualbeam Humminbird 
utilisent 2 faisceaux concentriques et des algorithmes
de traitement sophistiqués permettant de combiner
les données provenant de ces deux sources.

● Le faisceau central de 200 kHz et 20° indique 
le poisson et le fond : en effet, les faisceaux étroits
de 200 kHz fournissent davantage de détails que 
les faisceaux larges de 83 kHz.

● Le faisceau large de 83 kHz et 60° n’indique 
que des icônes de poissons.
● Les échos provenant des deux faisceaux
peuvent être visualisés simultanément ou individuellement.

● La couverture sur le fond 
est d’un diamètre égal à la profondeur.

Contrairement à nombre de systèmes à double fréquences 
et double faisceaux qui obligent l’utilisateur à choisir l’une 
des deux fréquences, le système Humminbird permet 
l’utilisation simultanée des deux fréquences.

La sonde
Dualbeam
de Humminbird 
associe la 
couverture d’un
faisceau large
(83 kHz et 60°) 
et la précision
d’un faisceau 
étroit (200 kHz 
et 20°). Avec cet
ensemble, la 
couverture du fond
s’étend sur une
largeur égale à 
la profondeur.



Sonde QuadraBeam à couverture ultra large

avec deux faisceaux concentriques verticaux et de deux faisceaux latéraux.

● Le faisceau central étroit de 200 kHz et 20° indique le fond et les poissons jusqu’à
une profondeur de 180 mètres*.

● Les faisceaux latéraux de 455 kHz et 35° permettent la détection latérale de la
structure, du fond et des poissons jusqu’à une profondeur de 50 m environ*.

● La couverture sous-marine totale s’étend sur 90°.

● La zone de couverture sur le fond est égale à deux fois la profondeur.

Avantages de la sonde QuadraBeam :
● Visualisation du poisson et de la structure sur les 
côtés, là ou les sondeurs classiques ne peuvent voir.

● Visualisation permanente du poisson et du fond 
directement sous le bateau.

● Représentation sur écran partagé indiquant simulta-
nément les images de détection verticale et latérale.

● Zone de couverture du fond d’une largeur égale 
à deux fois la profondeur.
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Couverture du fond QuadraBeam
2 fois la profondeur
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Champ de détection
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Six faisceaux à image 
tri-dimensionnelle

La technologie Side Imaging est développée en détail sur les pages suivantes. 

Système de détection sur 180°Side Imaging

Visualisation des 
faisceaux QuadraBeam

en écran partagé

Détection d’une faille Détection d’un dénivelé

Ci-contre, exemples 
d’application du système
QuadraBeam

▲

* Dans des conditions optimales.
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Technologie SixBeam des sondeurs 3D 
Cette technologie exclusive Humminbird sensiblement améliorée cette année

utilise les mesures de profondeur provenant de 6 faisceaux pour créer un profil du
contour de profondeur. En Combinant ces données avec l’historique de données, 
le système crée une image tri-dimensionnelle du contour et de la structure du fond.

● Les six faisceaux de 455 kHz et 16° chacun forment un angle composite de 53°
d’une portée verticale de 60 m environ*.

● Le sondeur 3D mesure la profondeur entre les faisceaux et obtient ainsi un total de
11 mesures permettant l’établissement d’un contour du fond d’une meilleure résolution.

● Une présentation 2D de style graphique créée à l’aide des deux faisceaux centraux
de 455 kHz permet de sonder des profondeurs allant jusqu’à 50 m environ*.

● Pour atteindre 180 m environ*, l’utilisation de deux
faisceaux centraux de 83 kHz fournit une image 2D.

Avantages de la représentation 3D :
● La représentation 3D tient compte de la luminosité 
(zones claires et ombragées) et reste totalement 
contrôlable par l’utilisateur, offrant ainsi une 
expérience de réalité virtuelle.

● Elle permet une définition exceptionnelle du 
contour du fond (creux, dénivelés, canyons et 
épaves pouvant servir de refuge aux poissons).

● Elle détermine la position des poissons et 
les affiche à l’écran par rapport à la structure.

● Elle fournit l’image du contour du fond la 
plus étendue et la plus détaillée.

● Elle peut aussi fournir une image bi-dimensionnelle (graphique).


